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to przede wszystkim grupa

ambitnych studentow petnych pasji
| checl do samorozwojul...
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NASZA MOTYWACJA DO DZIALANIA
O PROJEKCIE
WIZUALIZACJE ROBOTOW

s

NASZ ZESPOL

DALSZE PLANY ROZWOJU
WARTOSCI DLA PARTNERA
MOZLIWOSCI WSPOLPRACY
SOCIAL MEDIA

KONTAKT
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NASZA MOTYWACJA DO DZIAtANIA

s

Praca stuzb ratowniczych jest powigzana z wieloma
niebezpieczenstwami w trakcie je] wykonywania.
Niekiedy warunki sa na tyle ciezkie, ze moga
doprowadzi¢ do nie tylko ciezkiego uszczerbku na
zdrowiu, ale rowniez w niektorych przypadkach do
sSmierci.

Nasza gtowna motywacjg jest ratowanie zycia ludzi
na miejscach katastrof. Zdecydowanie zbyt czesto
styszeliSmy o sytuacjach, w ktorych wyciggano spod
zawalonych budynkdéw martwe osoby, podczas gdy
w ruinach znajdowali sie zywi, czy o strazakach,
ktorzy poswiecili swoje zycie w czasie akcji.

| Ty mozesz wptynac na

rozwigzanie tego problemu!
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Celem projektu jest przygotowanie robotow z
mozliwoscig taczenia w moduty, ktore wykorzystywane

beda przez stuzby ratownicze na miejscach akcji (wypadki
komunikacyjne, katastrofy budowlane itp.).

Kluczowymi cechami projektu sg wielofunkcyjnosc

adaptacja do zmieniajgcego sie otoczenia oraz
modularnosc robotow.

Planowane wsparcie dziatan ratowniczych realizowane

2. 4. .
monitorowanie stanu umozliwienie kontaktu wsparcie przy transporcie
poszkodowanych Z poszkodowanymi poszkodowanych

| Innych dziataniach stuzb

' T l
o

pOMOC przy |dentyﬁkaq| zabezpieczenie miejsca wsparcie czesci
wydobywaniu i przeno- dziatan stuzb konstrukcji grozacych
szeniu poszkodowanych ratunkowych zawaleniem
z trudno dostepnych
miejsc

‘f)l,gEth hnik : —
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Przy projekcie bedziemy wykorzystywac
systemy wizyjne, wraz z przetwarzaniem
obrazu w technologii "on edge’, oraz
wzajemna komunikacje robot-panel
sterowania | robot-robot.

Sterowanie robotow bedzie odbywac sie z
wykorzystaniem sztucznej inteligencii.

Proces sterowania nadzorowany bedzie

' | @ przez panel pozwalajacy ratownikom na
zbleranie informacji o miejscu zdarzenia

oraz identyfikacje zagrozen | ofiar.

W trakcie realizacji projektu bedziemy ™ : 3
kontaktowac sie z potencjalnymi - .
odbiorcami projektu, w celu ustalenia
funkcjonalnoscl, ktore sg niezbedne

W ICh codziennej pracy. L
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PIERWSZA GRUPA ROBOTOW /
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DRUGA GRUPA ROBOTOW
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aRMoRS

ZESPO¢t

"aRMoRS” to swietny przyktad interdyscyplinarnego
zespotu. Obecnie skupla wokotr siebie blisko 40
studentow z roznych wydziatow Politechnikl todzkiel,
pasjonujacych sie automatyka, robotyka, mechanika,
sztuczng Inteligencja 1 wieloma Innymi dziedzinami.
Projekt pozwala nam rozwija¢c wtasne zainteresowania
oraz moze sie przyczyniCc do powstania wielu prac
dyplomowych I artykutow naukowych.

Wszystkich taczy wspolny cel - stworzyc cos NOwWego, CO
bedzie powszechnie wykorzystywane przez ludzi | jak
najwiece] sie przy tym nauczyc!

Politechnika
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aRMoRS

PLANY DALSZEGO ROZWQOJU

s

Realizacja fizycznych prototypow robotow | 1 Il grupy
robotow.

Opracowanie panelu sterowania zespotem robotow.

Badanie wytrzymatoscli materiatowe] 1 mechaniczne]
prototypowych rozwiazan.

Prace nad sterowaniem grupa robotow za pomoca
algorytmow sztucznej inteligencii.

Dostosowanie prototypowego zestawu robotow,
powstanie wersji 1.0 zestawu robotow.

Badanie wptywu otoczenia na dziatanie wybranych
funkcjonalnosci w warunkach zblizonych do
zaktadanych warunkow pracy zestawu.

Prace nad udoskonaleniem algorytmow sterowania
zespotem robotow.

Testy | dostosowywanie prototypow.

Zakonczenie prac nad wersja 2.0 zestawu robotow.
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WARTOSCI DLA PARTNERA

s

Wsrod korzysci dla naszych przysztych
partnerow wymieni¢ mozemy:

@® budowanie wizerunku firmy nastawionej
na rozwoj | pomoc spoteczenstwu,

@ wspoitpraca ze srodowiskiem studenckim,
ktora zaowocu Je na ptywem Wykszta’rconej
kadry pracownicze],

® promocja firmy w naszych mediach
spotecznosciowych.
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PAKIET ONLINE - 5 tys. zt netto

Ekspozycja logotypu firmy na przygotowanych robotach

Ekspozycja logotypu firmy na stronie projektu

Posty w mediach spotecznosciowych przedstawiajace partnera

PAKIET ZLOTY - 10 tys. zt netto

Wszystkie korzysci wynikajace z pakietu online

Ekspozycja logotypu partnera w materiatach promocyjnych
pojawiajacych sie w mediach spotecznosciowych

Mozliwos¢ wspotpracy przy innych przedsiewzieciach
organizowanych przez Studenckie Koto Naukowe .NET Pt

Tytur partnera strategicznego projektu

Wsparcie w promocji partnera wsrod studentow Politechniki
todzkie)

Mozliwosc¢ wspotpracy naukowej i promocyjnej

Istnieje mozliwosc¢ stworzenia indywidualnego pakietu, uwzgledniajac
specyfike dziatania oraz potrzeby partnera.

* podane kwoty sg orientacyjne i moga podlega¢ negocjacjom. Wsparcie barterowe wliczane

jest w podane kwoty.
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facebook.com/TULaRMoRS

twitter.com/aRMoRS TUL

armors.p.lodz.pl
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NATALIA WALCZAK NATALIA KRZYZANIAK
+48 515 175 332 +48 /33 990 424
209002@edu.p.lodz.pl 222093 @edu.p.lodz.pl
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